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 شماره:

 :تاريخ 

 

 ارشدنامه کارشناسياری جلسه دفاع از پايانزبرگ

 
د تخصيص درجه آزادی با راهبر 4پذير عيب برای کشتي طراحي کنترل تحمل :پروژه عنوان

 های چند متغيرهکنترل رد سيستم

 

 نويد عباسي دانشجو:خانوادگي  نام و نام

 )استاد تمام(علي خاکي صديقدکتر  استاد راهنمای پروژه:

 دکتر علياری شوره دلي )استاديار( (: ارزياب داخلي)مرتبه علمي

 دکتر امين نوبختي )دانشيار( (:نام دانشگاهو  مرتبه علميارزياب خارجي)
 

 چکيده)فارسي(:
های افزونه موجب افزایش قابلیت های صنعتی بسیار ضروری است. محرکپذیر عیب در سیستمهای تحملکنندهاستفاده از کنترل

شود. اثر حرکت غلتش عرضی برای پایداری پذیری سیستم و ایمنی سیستم در برخورد با عیب میی سیستم، انعطافریمانور پذ

های به ی هدفی مهم در پایداری حرکت شناورغلتش عرضکاهش حرکت  رونیازااست.  کنندهنییتعار های دریایی بسیشناور

-ی شناور بسیار مطلوب است. در این پایانغلتش عرضرود. محرک باله فعال به علت تولید گشتاور مطلوب برای کاهش شمار می

. الگوریتم کنترل گرفته استانجامهای دریایی ساز سیستمنامه الگوریتم کنترل تخصیص روی شناور دریایی در محیط شبیه

: استها شامل دو قسمت سازی. شبیهشده استها پذیری شناور در مقابل عیب محرکتخصیص منجر به افزایش ایمنی و تحمل

فعال نشان  ی( با استفاده از دو محرک بالهغلتش عرضدرجه آزادی )حرکت  1در بخش اول کارایی این الگوریتم روی حرکت 

 .گرفته استانجامدرجه آزادی شناور  4. در بخش دوم الگوریتم کنترل تخصیص روی مدل شده استداده

 عصر 15:30ساعت  29/11/1397 : زمان
 

 205کلاس  مکان:

 

ارشد در جلسه دفاعيه توصيه حضور دانشجويان سال آخر بخصوص دانشجويان کارشناسي
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